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D1 (50%) - Si vuole progettare una periferica per l'invio di dati a un microprocessore
FD32 mediante una tastiera. | tasti sono disposti su una matrice di contatti di 8 righe x
16 colonne, tali che la pressione di un tasto nella posizione (1, |) chiude il contatto tra la
riga di indice i e la colonna di indice |, come rappresentato in figura.
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Per rilevare la pressione di un tasto la pernferica indirizza ciclicamente le righe della
matrice e per ciascuna riga indirizzata rileva I'eventuale chiusura dei singoli contatti su
quella riga mediante la lettura sequenziale dello stato delle rispettive colonne.

Al rilevamento della chiusura di un contatto in posizione (i, j) la penferica:

- blocca la scansione della tastiera;

- transcodifica la coppia (1, J) in un codice ASCII corrispondente mediante una ROM;

- invia una richiesta di interruzione al processore, che provvedera ad acquisire il
codice ASCII predisposto in un registro dell'interfaccia.

- prosegue la scansione della tastiera solo al verficarsi del due event,
indipendentemente dal loro ordine temporale: 1) riconoscimento dell'interruzione da
parte del micro e 2) ritorno del tasto premuto nello stato di riposo (apertura del
contatto).

Si assuma la disponibilita di decodificaton con al massimo 4 uscite e multiplexer con al

massimo 4 ingressi (di dato).

Descrivere 'hardware deftagliaio del controllore della tastiera e il software di

interfacciamento del PD32.



Si & supposto che la periferica
lawvon con il clock di sisterna
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Specifiche dell'encoder:
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